0.0.1 Erweiterte Symmetriebetrachtung

Symmetrie zur Achse = = 1z
f(zo —h) = f(xo + h);h € RT;
Ansatz: f(xog—h) — f(zg+h)=...=0;

Symmetrie zu P(x;y)

f(SCOJrh);f(wo*h) = ... =y



